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Humanoiden Roboter

9)

-

~
-

PAL Engineered Boston UBTech Apptronik Sanctuary Toyota Tesla Xiaomi

Arts Dynamics

Unitree







Roboter im Einsatz heute
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Roboter, welche heute
entwickelt werden



Emotionale Roboter
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Ferngesteuerte Roboter

RobotX Event 2024, ETH

Roboy, Devantro



Autonome Mobile Manipulatoren

NEURA Robotics (MIPA)



Autonome Mobile Manipulatoren
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More time for human care
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Bei genaueren Zuschauen (bzw. zugreifen)

* Warum bewegt er sich nicht zu meiner
Hand?

* Wird er Objekte greifen und zu mir
bringen konnen?

e Kann es neue Sachen oder
Handlungen lernen?
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Zurich, November 2024,
UniTree G1 Humanoid
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Kunstliche Intelligenz heute

Bilderkennung

Autonomes Fahren

W Ultrasonic sensors B RADAR sensor
Parking assist Audio assistance
Parking systems - Reverse info

M Long range RADAR
Audio assistancet
Obstacle detection
ACC Stop & Go

¥ Front cameras
Vehicle detection
Collision avoidance
Sign readin, e
g eading g W Side and inside cameras
Blind spot assist
Lane change assist
Driver behaviour monitoring

o Infrared cameras
Pedestrian detection
Night vision

Textbearbeitung e DeepL

Automatic Translation
Automatische Ubersetzung
Traduction automatique
Traduccion automatica
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Auch Kl losst noch nicht alle Probleme

Source: https://techhq.com/2023/03/data-center-energy-usage-chatgpt
Source: ARK Investment Management LLC, “Al and Compute.” OpenAl, https://arkinv.st/2ZOH2Rr.



https://arkinv.st/2ZOH2Rr

Aber wir sind auf einem guten Weg!

“Kognitive” Intelligenz und Flexibiltat

* Umgebung Robust und schnell genug erkennen
* Schnell lernen

* Mit Fehlern umgehen

e Mit Menschen Kommunizieren







Lernen von den Besten

Rodney Brooks: hat
den ersten
autonomen

Nutzroboter auf den

Markt gebracht
(IRobot; Roomba)




Unsere Technologie
Modelle
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Erste Schritte: Integrierung von Computer
Sehen in die Steuerung
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Unser Ziel
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Projekte betr. Technologisierung / Robotics

in der Hotellerie

Kompetenzgruppe Hospitality & Service Management

Food Services in Gesundheitsorganisationen / Food
for Care

Die Verpflegung spielt in Gesundheitsorganisationen und
Heimen eine grosse Rolle. Unser Team beschaftigt sich auf
vielfaltige Weise mit dem Thema, z. B. betr.
Herausforderungen und Losungsansatzen bei der
Verpflegung_in Alters- und Pflegeheimen, im Zusammenhang
mit dem Einsatz von Technologie zur Flexibilisierung von
Verpflegungsleistungen in Heimen, mit Neukonzeptionen der Patientenhotellerie
resp. der Mitarbeitendenkulinarik auf strategischer sowie taktischer Ebene, der
Digitalisierung des Verpflegungsbereiches (Projekt DIGINUT]), in der
Grundlagenschaffung fiir datengetriebene Entscheidungsunterstiizung in der

Spitalgastronomie.

Zh Einsatz von Roboter - Entlastung oder Konkurrenz?
aw Dr. Nicole Gerber & Prof. Dr. Yulia Sandamirskaya

Service Robotics & Technology

Die Entwicklung von Service Robotern und Technologien erfolgt
aktuell rasant. Die Kompetenzgruppe ist mit ihrem Fokus auf
Hospitality- und Serviceerbringung zusammen mit Forschenden
aus unterschiedlichsten Disziplinen in der nationalen und
internationalen Weiterentwicklung involviert (s. z. B. RobotCare
- Userexperience bei der Entwicklung von Servicerobotern
fir die Altenpflege, Implementierung von Service Robotern in Schweizer Spitélern
und Hotels, Technologisierung im Alters- und Pflegeheim, Flexibilisierung der
Verpflegungsleistungen in APHs mithilfe von Technologie).
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https://www.zhaw.ch/de/lsfm/institute-zentren/ifm/ueber-uns/hospitality-service-management/newsletter

Enabling embodied Al for User studies
assitive robotics .

Neuromorphic
technology

RobotHub
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