
Institute of Embedded Systems

•	 Distanzmessung zwischen nRF54L15 Bluetooth Geräten

•	 Technologie Evaluation anhand des Demonstrators:
automatisches Ticketsystem

•	 3D Positionsbestimmung mittels Trilateration

•	 Distanzmessung mit Phase Based Ranging (PBR) und
Round Trip Timing (RTT)

•	 Datenverarbeitung und Visualisierung mit Zephyr RTOS
und Python

Distanzmessung mit Bluetooth 
Channel Sounding
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